INSTRUKCJA INSTALAC3II I PROGRAMOWANIA
REGULATORA MOCY BIERNEJ ER-07/ER-12
GRUPPO ENERGIA
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1.3. OPIS

Cyfrowy regulator wspdtczynnika mocy biemej

Trzy znakowy, siedmio segmentowy wyswietlacz LED

Cztero-przyciskowa hermetyczna klawiatura

Szeregowy interfejs TTL-RS232 do ustawien i automatycznego testowania przy uzyciu
komputera osobistego PC

Wewnetrzny czujnik temperatury

Zaawansowane funkcje (pomiar pradu przecigZenia dia kondensatora, Sredni tygodniowy
wspdiczynnik mocy, maksymalna warto$¢ logujaca)

dwa przekazniki programcwalne jako alarm i/lub kontroler wentylatora.
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1.4. INSTALACJA

Podtacz regulator zgodnie ze schematem podtaczenia przewoddéw podanym na stronie 18.
Przektadnik pradowy musi by¢ podtgczony do wolnej fazy, tzn. nie do fazy zasilajacej
urzadzenie, jak wskazano na schemacie potaczen na stronie 18.

Regulator automatycznie rozpoznaje przeptyw pradu przez przektadnik pradowy. W
przypadku systemdw wspdtgenerujacych, dezaktywuj te funkcje (odwolaj sie do
2aawansowanej czesci instrukcji) i potgcz przektadnik pradowy prawidtowo

Obwaod wtérny przektadnika pradowego musi by¢ uziemiony.

1.5. KONTROLA POLACZEN

Przy pierwszym uruchomieniu na wyswietlaczy jest -, CO 0znacza, Ze Zaden parametr nie
zostat jeszcze zaprogramowany.

W takim przypadku, reczny test funkcji moze by¢ przeprowadzony zeby sprawdzi¢
pofaczenia.

Weiskajac klawisze 1 lub | , kroki sg faczone lub roztgczane

UWAGA! Podczas tej fazy, kontroler funkgji jest catkowicie reczny i urzgdzenie nie
kontroluje czasu ponownego potaczenia do przyzwolenia roztadowania kondensatora

1.6. TYPY

ER 5 5 funkgji, obudowa 96mmx96mm
ER 7 7 funkgji, obudowa 96mmx96mm
ER 12 12 funkgji, obudowa 144mmx144mm

OSTRZEZENIE !!

= Sprzet ten musi by¢ instalowany przez wyszkolony persone!, spetniajacy obecne standardy,
aby poprawnie dobrac, zainstalowac i uruchomic regulator w systemie kompensacji,
wentylacji i alarmu nieprawidiowosci w systemie.
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1.1. ZASTOSOWANIE

W sieci energetycznej oprécz mocy czynnej wystepuje niekorzystna moc bierna.

Dla wyeliminowania mocy biernej poprzez kompensacje stosuje sie baterie kondensatoréw
podziefong na cztony zataczone w zaleznosci od wspdiczynnika mocy biernej.

Do sterowania cztondw kondensatorowych w celu osiagniecia poprawnego wspdtczynnika mocy,
stosuje sie regulatory ERS, ER7 lub ER12, w zaleznosci od ilosci cztondw w baterii.
Mikroprocesorowe regulatory serii ER5, ER7 i ER12 s3 nowoczesnymi urzadzeniami do
automatycznej kompensacji mocy biernej.

Nowoczesne algorytmy dziatania minimalizujg liczbe faczen, pozwalajq optymalinie wykorzystaé
sekcje w baterii oraz umozliwiajg petng automatyzacje wszystkich proceséw w kompensacji
mocy biernej. Zastosowanie w oferowanych regulatorach ERS, ER7 i ER12 mikroprocesora,
ktdry steruje wszystkimi funkcjami zapewnia wysoki poziom techniczny i funkcjonainy wyrobu.
Regulator serii ER5-12 umozliwia automatyczne samozaprogramowanie oraz rejestracje w
pamieci wybranych parametrow z sieci i baterii kondensatordw.

Uktad pomiarowy regulatora $ledzi z duza doktadnoscia stan sieci oraz temperature i zapewnia
precyzyjne dziatanie catego systemu, tacznie z wentylacja i alarmem.

Urzadzenia sa proste w montazu i obstudze. Mogg by¢ stosowane jako zamienniki innych
reulatoréw mocy biernej w istniejacych systemach. Duza niezawodno$¢ konstrukcji zapewnia
poprawng prace bez nadzoru stuzb energetycznych pod warunkiem, ze urzadzenie
zainstalowano i zaprogramowano poprawnie.

1.2. OBSLUGA

UWAGA{ Cyfrowy regulator mocy biernej ER musi by¢ instalowany i obstugiwany przez
wyszkolony personel z aktualnymi uprawnieniami spetniajac obecne standardy aby uniknad
uszkodzenia |ub narazenia na niebezpieczefistwo.

Przed przystapieniem do instalacji urzadzenia nalezy zapozna¢ sie z instrukcja montazu i
obstugi.

UWAGA! Zalecamy yczne g rozdziat 2.6. , strona 9 . Po
prawidtowym podtaczeniu regulatora oraz podaniu napiecia na regulator, sterowanie i wszystkie
zainstalowane sekcje kondensatoréw mozemy wiaczy¢ automatyczne ustawienia jak w opisie
rozdziatu 2.6. strona 9. W tym trybie regulator pomierzy wszystkie potrzebne do ustawienia
parametry sieci, baterii kondensatordw i sam sie zaprogramuje, obstuga ustawia tylko cos®
Wspdtczynnik mocy cos jest podstawowym parametrem w procesie kompensadji i jego
wielko$¢ ustala dostawca energii elektrycznej, ktdry w umowie podaje jako tgep stosunek mocy
biernej do czynnej.
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2.

AWIANIE PARAMETROW

’ Istnieje kilka sposobéw na ustawienie parametréw i powotanie regulatora do poprawnego

dziatania, nastepujaco:

1. Reczne ustawianie z klawiatury

2. Szybkie ustawienie przy uzyciu komputera PC
3. Automatyczne ustawienie (zalecane)

2.1. RECZNE USTAWIANIE Z KLAWIATURY

POWER FACTOR CORRECTION s s et
REGOLATOR ER

= Ustaw urzadzenie w tryb reczny, nacisnij klawisz MODE i przytrzymaj przez 5 sekund.
(ilustracja 1)

= Na wyswietlaczu pokaze sie $E dia potwierdzenia dostepu do podstawowego menu
parametréw

= Nacisnij klawisz MAN/AUT aby przej$¢ do kolejnego parametru (ilustracja 3)

= Naci$nij kiawisz MODE aby powrdcic¢ do poprzedniego parametru (ilustracja 3)

= Nagidnij 1} | aby zobaczy¢ i zmienia¢ ustawienia wybranego parametru. Jesli zaden klawisz
nie jest nacisniety prze kilka sekund, wybrany parametr ukaze sie ponownie. (ilustracja 3)

= Wyjscie z ustawien nastepuje autornatycznie po tym jak przejdziemy przez ostatni parametr.

2.2. TABLICA PARAMETROW GLOWNEGO MENU
S i

Przekiadnik pradowy
VNaJrnmerzyistop;eﬁ l;vz;r ) } - i 0.10 ... 390 1 007 i
Znamionowe napiecie kondensatora (V) I 80 »EO v 400 J
Czas powtdrnego potaczenia (sek.) : 5.. 240 s f &0 Jﬂ
: e T T T s oo | e 1
Bas Czufisu (sek.} o jj ... 600 sek 'i 60 i
L?I?i Wspdtczynnik 1-go stopnia [ 0..16 ‘ 0 i
— - 3 } i
L’;gg Wspdtczynnik 2-go stopnia ‘,‘ 0- .18 l [ '

Dalej postepuj tak samo programujac jak powyzej dla pierwszych dwéch krokéw z wyjatkiern
dwdch ostatnich.
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Ustawienia wymaganej wartosci cosg {Ind) Ooéeégp 0,95 I

iczba krokow regulatora

= Normalnie otwarty styk w warunkach bez alarm

= Normalnie zamkniety styk w warunkach bez alarmu.
kontrola wentylatora

(3) Zobacz rozdziat pomiary i ustawienia cos ¢ , na stronie 6.

2.3. OPIS PARAMETROW GLOWNEGO MENU

P.01 — Pierwotny prad przektadnika Pradowego
' Dia wartosci wyzszych niz 1000, migajaca kropka oznacza ,tysiace”

P.02 - Najmniejszy stopien kvar
Znamionowa moc w kvar najmniejszego z zainstalowanych kondensatoréw. Przyktad: Dla
10kvar, ustaw 20.4

P.03 - Znamionowe napigcie kondensatora
Znamionowe napigcie (tabliczka) kondensatora. Przyktad: Dia 440V, ustaw

P.04 - Czas ponownego polaczenia
Minimainy czas potrzebny dla kondensatora, na roztladowanie | ponowng gotowos¢ do pracy.
Przyktad: Dla 60 sekund, ustaw 060

P.05 - Czulosé

Czuto$c to wspdtczynnik, ktdry pozwala dostroic regulacje predkosci urzadzenia sterujacego.
Nizsza czutos¢ zapewnia szybsze strojenie, ale z wigkszg iloscig przetaczen.

Przy wyzszej czutodci regulacja jest wolniejsza, ale z mniejszg iloscig przetaczen. Wartos¢
czutosci odnosi sie do czasu, jaki kontroler czeka przed zareagowaniem na zapotrzebowanie
oddziatywujacej mocy, ktory jest rowny najmniejszemu stopniowi kvar. Dla wyzszych wymagan
mocy, czas bedzie krotszy zgodnie z odwrotna proporcjonalnoscia.

Przyktad: Dia 60 s/krok, ustaw 60.

W tym wypadku z naJmnlerzym stopniem z 10 kvar (#82 = 10.0) i z wymaganiami syiemu
20kvar aby osiagnat ustawienie cosgp (Akwar= 20), regulator uzyje 60/2= 30 sekund przed
rozpoczeciem procedury fgczenia kondensatora (komunikowarie przez migajace AUT LED).

P.06 — LED 1 .. n Wspdlczynniki stopnia

W tym wypadku podczas instalacji systemu i gdy regulator jest wiaczany, na wySwietlaczy
ukaze sie migajacy znak €2 (Current Transformer ~ Przektadnik Pradowy). Uzywajac 1 lub | ,
pierwotny przektadnik pradowy moze by¢ bezposrednio ustawiony.

Gdy zaprogramowano, nacisnij MAN/AUT aby potwierdzi¢. Urzadzenie zachowa ustawienia i
od razu restartuje sie w trybie automatycznym.

2.6. AUTOMATYCZNE USTAWIANIE

Automatyczne ustawianie parametréw pozwala urzadzeniu uruchomic sie bez programowania
zadnych parametrow.

Aby wiaczy¢ automatyczne ustawianie, gdy urzadzenie jest ustawiane na tryb MAN lub B4
]ednoczesnle wcidnij przyciski MODE i MAN/AUT przez 5 sekund (ilustracja 1).

Napis ASE (Automatic Set-up) mruga, wskazujac, ze automatyczne ustawianie parametréw
jest w trakcie (ilustracja 2).

Procedura ta potrwa kilka minut podczas ktdrych regulator mierzy wspétczynnik mocy
potaczonych stopni. Ten pomiar potem bedzie ciggle aktualizowany podczas normaltnych
operagji.

Jesli obcigzenie sieci czesto sig zmienia, te same parametry trzeba mierzy¢ kilka razy. W
takim wypadku procedura ta moze trwac dtuzej.

Na koniec automatycznego ustawiania, regulator jest gotowy do automatycznych operacji.

POWER FACTOR CORRECTION
REGOLATOR ER
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Wazne !

Waznym jest aby unikac jak to tylko mozliwe znacznych wahan pradowych podczas
automatycznego ustawiania. Podczas tego automatycznego ustawiania, regulator nie moze
monitorowad niektdrych danych takich jak prad pierwotny przektadnika pradowego, nominaine
napiecie kondensatora. Dlatego co nastepujace jest uzasadnione:

« Prad nie moze by¢ podawany w amperach tylko w procentach.

= Pomiary Akvar i Skvar sa niedostepne

Wspotczynniki stopnia pokazuja moc: kazdego stopnia w odniesieniu do najmniejszego stopnia
kondensatora, ktdry zaprogramowany jest w £,82. Jezeli stopien posiada taki sam wskaznik
mocy najmniejszego stopnia, wtedy jego wspokczynnik bedzie 1, gdy jest podwojeniem bedzie
2 i tak dalej az do maksimum jakim jest 16. Przez ustawienie 0, krok bedzie wytaczony i nigdy
nie bedzie brany pod uwage czy uzywany przez regulator.

Ostatnie dwa stopnie moga by¢ programowane aby dziata¢ jak normaine stopnie aibo jako
przekaznik alarmu albo jako kontroler wentylatora.

Jezeli drugi ostatni stopier jest potaczony w funkcje wtedy ostatni stopien nie moze by¢
uzywany jako normalny stopien.

Aby wybrad te funkcje , naciénij | az zobaczysz nastepujace kody:

i = Normalnie otwarty afarm ( styk otwarty w nieobecnodci alarmu)

] = Normalnie zamkniety alarm (styk zamkniety w nieobecnoéci alarmu)
£4p = kontroler wentylatora

N.B. Dla alarmdw, zobacz tabele na stronie 15,
Dla kontroleréw wentylatoréw, odwotaj sie do stron 10 i 12.

Przykfad: Z ER7 zainstalowanym w panelu sterowania z 6 sekcjami kondensatordw,
odpowiednio 5, 10, 20, 20, 20, 20 kvar przy znamionowym 440V i potrzebie uzycia ostatniego
stopnia jako alarmu, parametry musza by¢ zaprogramowane nastepujaco:

| (najmniejszy stopien = Skvar)
= 448 (znamionowe napiecie 440V)

i1 (S kvar = 1 raz P.02)

(10 kvar = 2 razy P.02)
20 kvar = 4 razy P.02)
004 (20 kvar = 4 razy P.02)
LED 5 = @@ (20 kvar = 4 razy P.02)
LED 6 = B4 (20 kvar = 4 razy P.02)
LED 7 = 1 (Normalinie otwarty alarm)

2.4. SZYBKIE USTAWIENIE PRZY POMOCY PC

Dla szybkiego ustawienia przy pomocy PC, jest konieczne aby uzy¢ relatywnie
automatycznego testu | oprogramowania zdalnej kontroli ERSW, ktéry zawiera
oprogramowanie dia komputera osobistego przewdd potaczeniowy (kop 51 C11). Z tego
powodu wszystkie modele ER sg wyposazone z tytu w port komunikacyjny.

Wszystkie parametry sa widoczne na monitorze komputera. Ustawienia moga by¢
transmitowane i zachowywane przy pomocy kilku prostych kliknie¢ myszka.

W sytuacji gdy kilka regulatoréw musi by¢ zaprogramowanych z tymi semymi ustawieniami,
ustawienie moze byc zapisane do pliku a potem ponownie uzyte do programowania
wszystkich parametrow z maksymalna prostota i bezpieczenstwem.

2.5. SZYBKIE USTAWIENIE PRZEKLADNIKA PRADOWEGC

W wypadkach gdy wartos¢ Przek&admka Pradowego nie jest znana, | uzywana tylko w
momencie instalacji, paramet ,i dla pierwotnego pradu przektadnika pradowego moze
pozostac ustawiony na D gdy wszystkie inne moga by¢ zaprogramowane.

B
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Pomiar i ochrona dla przecigzenia kondensatora sa nie dostepne

Wszystkie przekazniki sa przyjmowane jako normatine stopnie kondensatora. Wiec zadne
przekazanie alarmu czy konfiguracja kontroli wentylatora nie s3 moziiwe.

Zainstalowane kondensatory musza by¢ z wspdiczynnikiem mocy mnoznikiem 1, 2, 4, 8 lub
- 16 razy najmniejszego kondensatora.

Nieuzyte stopnie muszg by¢ ustawione na wyzszych numerach stopni reguiatora.

Wskazdwka: Po zakoriczeniu automatycznego ustawiania, przez reczne zmiany ustawien
parametréw, regulator urzeczywistni wszystkie parametry programowane. Dlatego wszystkie
pomiary i funkcje beda dostepne jeszcze raz.

2.7. OGLADANIE POMIAROW I WYMAGANE USTAWIENIE COS¢

= Normalnie wyswietlacz pokazuje cos@ systemu razem z diodami IND i CAP. Migajaca kropka
wskazuje na przeciwny znak.

* Przez naciskanie przycisku MODE diody V, A, Akvar itp. Sa przetaczane jedna po drugiej i
ogladany jest odpowiedni pomiar kazdego.

» Opcja dodatkowa jest dostepna dla kazdej diody | wskazana przez nacisniecie przycisku |;
dioda mruga szybko.

= Dla niektérych pomiaréw druga opcja dodatkowa jest mozliwa do pokazania poprzez
naciniecie przycisku 1.

« Gdy dioda SET COS@ wigczona, punkt ustawienia wymaganego cosp moze by¢
zaprogramowany; przyciski 1 lub | odpowiednio zwiekszajg i zmniejszaja wartos¢. Ustawienie
cosp moze by¢ regulowane pomigdzy 0.80 IND i 0.80 CAP.

= Nastepujaca tabela podsumowuje wszystkie mozliwe pomiary.

2.8. TABLICA ZNAKOW

AX wartosc napiecia

A Prad RMS MAX wartos¢ pradu
bkvar Wymagane kvar aby osiagnac punkt Skvar Kroki wymagane aby
ustawienia osiagnac punkt

ustawienia

WEEK Srednii tygodniowy wspdlczynnik mocy (1) | Rezeczywisty wspdiczynnik

_8-



Licznik zdarzenia

Przecigzenie kondensatora % (2)

|

przecazenia J

Elektryczny panel temperatury (3) MAX warto$¢ temperatury | N
Wymagany cosg Zmniejsz wartos¢ SET t

S COse j

(1) Wartosc tego wspdtczynnik mocy jest okresiona przez aktywne i reaktywne liczniki
erergii cstatnich 7 dni i odnosi sie tylko do energii dodatniej éwiartki.

(2) Przecigzenie pradu spowodowane harmonicznym napieciem na zaciskach kondensatora.

(3) Uwaga! Temperatura pomiarowa jest uwazana za prawidtowg po 20-30 minutach od
wigczenia.

2.9. CZYSZCZENIE MAKSYMALNEJ WARTOSCI

Maksymaine wartosci napiecia, pradu, przeciazenia i temperatury wraz z $rednim-
tygodmowyrn wspGtczynnikiem mocy moga by¢ wyczyszczone réwnoczesnie naaska]qc
przyciski 1i | przez 3 sekundy. Gdy wyczyszczenie zakoriczone wyswietla sie Ctr

2.10. TRYB OPERACYJNY

Diody AUT i MAN wskazujg automatyczny lub manualny tryb operacyjny.
Aby zmienic tryb przycisnij przycisk MAN/AUT przez przynajmniej 1 sekunde.
Gdy dioda SET COS jest wiaczona nie jest mozliwa zmiana trybu.

Tryb operacyjny pozostawia zachowane nawet w wypadku zaniku mocy.

2.11. RECZNE OPERACJE

Gdy regulator jest w trybie recznym, jeden ze stopni moze by¢ wybrany i recznie zataczony
lub roztaczony.

Jezéli widziany jest porviar inny niz cos® nacisnij MODE az wszystkie diody wytacza sie.

Aby wybrad jeden z krokdw uzywa sie przyciski 1 i |.. Diody wybranego stopnia, zaczynaja
szybko mrugac.

Naci$nij MODE aby potaczy¢ lub roztaczy¢ wybrany krok

Jezeli czas ponownego zatgczenia dia wybranego stopnia nie uptynat, dioda MAN miruiga aby
wskazaC, ze operacja zostata potwierdzona i bedzie przeprowadzona w naleznym czasie.
Reczna konfiguracja stopni jest utrzymywana nawet gdy jest zanik napiecia. Gdy napiecie
powraca przywracany jest oryginalny stan stopni.

2.12. AUTOMATYCZNE OPERACJE

ezl ; Rozpoznanie czestotliwosci it Automatycznie — B8l 50Hz — §0H60Hz it
] 1 ]
| Bda | Uregulowanie mocy kroku @ wiaczone - GEF wylaczone i OFF
? 1
! i
| as Tryb regulacii 4 Standardowy — #8d Grupowy Erg
1 :
[
BiE Trvh potaczenia stopni 4 Standardowy — % Liniowy ; g
T Wspdigeneracja punktu ustawienia }
Bap | [pdaenersczpakuusaviena | gk 0,80ind . 0,80Csp -
b
e Czuloéé roztaczenia DEE- 1..600 sek i OEF
+
7] ?oquczeme stopni przy zmianie na PEFwylaczony — WWOqczony i ol
wxe b ; ; ar
i Prog alarmu przecigzenia kondensatora | game o
wize ) $EF- 100 .. 150% | 125
. Prog przé.Te;sznia dia
Py natychmiastowego roztaczenia kroku ~ 100 .. 200% : 150
(9%)
o i Czas zerowania licznika przecigzen
B | Cmsmownalaniepnecel |y g g ”
" Czas seretu atarmu przecigzenia (min.) | 1 ... 30 min 5
i
| .
1 Jednostki pomiaru temperatury ¥ Celsiusza - 8F °Fahrenheia N °C
pas Temperatura startu wentylatora (°C) 0 ... 100°C - (32...212°F) 55
'
Temperatura zatrzymania wentylatora 0... 100°C - (32..212°F) 50 !
15 i
Bay Prog alarmu temperatury (°C) 50 ... 100°C - (122...212°F) 60 I
]

2.16. OPIS ZAAWANSOWANEGO MENU PARADE»TR@W

P.11 - Typ potaczenia
Programuje albo jedno-fazowe albo trdj-fazowe potaczenie.

P.12 - Rozpoznawanie polaczenia przekladnika pradowego

Gdy ustawione na automatyczne, kontroler pracuje w dwdch ¢wiartkach i moze by¢ uzyty w
zaréwno normalnych lub wspétgenerujacych systemach. Jest to potrzebne do sprawdzenia
potaczenia przektadnika pradowego przez upewnienie sie, 7e przecinek w pomiarze cos® nie
miga z warunkéw importu energii.

1l

W trybie automatycznym, regulator oblicza optymaing konfiguracje do csiggniecia ustawienia
wartosci cosgp.

Kryteria doboru biorg pod uwagg wiele zmiennych, takich jak: moc kazdego stopnia, liczbe
operacji, catkowity czas uzycia, czas ponownego potaczenia, itp.

Regulator ukazuje nadchodzace potaczenie lub rozigczenie stopnia poprzez miganie diody
AUT. Miganie diody moze trwac w sytuacjach gdy potaczenie stopnia jest niemozliwe z
powaodu Czasu ponownego potaczenia (tzn. czasu roztadowani kondensatora).

2.13. BLOKADA KLAWISZY

Jest to funkcja aby wykluczy¢ wszystkie modyfikacje na parametrach operacyjnych ktére
mozliwe; podglad pomiardw jest ciggle dcstepny w kazdej chwali.
Aby zablokowac i odblokowa¢ klawisze, wcisnij i przytrzyma] klawisz MODE. Nastepnie
na j Klawisz 1 trzy razy i klawisz | dwa razy i wtedy pus¢ MODE. Na wyswietiaczu pojawi
sig LOngy Klawisze zostang zablokowane i T gdy odblokowane.
Gdy zablokowanie jest wiaczone, jest nie mozliwe wykonywac nastepujgce operacje:

« Zmiana z automatycznego i recznego trybu

s Dostep do menu ustawien

« Zmiana punktu ustawienia cos@

o Wyczyszczenie wartosci MAX .
Przy probach przeprowadzenia tych operagji, na wyéwietlaczu pojawi sie @€ aby wskazad,
zablokowany stan klawiszy.

2.14. ZAAWANSOWANE MENU USTAWIEN

Gdy regulator jest w trybie MAN (recznym), wcisnij przycisk.MODE na przynajmniej 5
sekund.

Ukaze 5|e %laby wskazac, ze dostep do podstawowego menu parametrow.

Teraz réwnoczesnie wcisnij 1 i | przez 5 sekund az pojawi sie Ad5S na wyéwietlaczu, co
potwierdza dostep do zaawansowanego menu parametrow,

2.15. ZAAWANSOWANE MENU - TABELA PARAMETROW
e T

B | Typ potaczenia HPH Trzy fazy — $BH Pojedyncza faza . .
w Rozpoznanie potaczenia przekiadnika A4t Automatycznie ‘fﬁ—Bezpoéredmo - ¥El At
pradowego odwrotnie
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Przeciwnie, potaczenia przektadnika pradowego (styki S1 i S2) musza by¢ odwrécone lub
prosciej ustaw odwrotno$é.

UWAGA! Przed roztaczeniem stykow S1 i S2, sprawdz czy styki wtérnego przektadnika
pradowego sg zwarte.

P.13 - Rozpoznanie czestotliwosci sieci
Wyb6r automatyczny, ustalony 50Hz lub ustalony 60Hz

P.14 Uregulowanie mocy stopnii

Gdy ta funkcja jest wigczona i podczas normainej operacji urzadzenie dostarcza do

automatycznie mierzonego ustawienia mocy i modyfikuje parametry operacyjne w wypadku gdy

stopnie sg uzywane (tzn. tworza wiele operacji).

Przez podfaczenie do PC, moze byc zobaczona rzeczywista reaktywna moc kazdego stopnia.

Nota:

= Gdy uzywana jest ta funkcja, czas pomiedzy potaczeniem jednego stopnia i nastepnego to 20
sekund.

= Jedli uzywane ustawienie automatyczne, funkcja jest automatycznie wiaczona.

P.15 - standardowy lub grupowy typ regulacji

W trybie standardowym, kontroler reguluje cosgp systemu na wartos¢ ustawiona. W trybie
grupowym, kondensatory s potaczone gdy cos@ systemu jest nizsze niz warto$¢ ustawiona sa
roztaczane gdy w pojemnoséciowych warunkach. Tryb grupowy uzywany jest aby dodatkowo
zmniejszy¢ liczbe potaczen i rozkaczen kondensatora.

Nota: Konfiguracja trybu grupowego nie przyzwala programowania pojemnos$ciowego cos®.

P.1l6 - Standardowy i Liniowy tryb polaczenia

W trybie standardowym, regulator swobodnie wybiera stopnie zgodnie z logicznym opisem w
sekcji operacji automatycznych powyzej. W trybie liniowym, stopnie sg potaczone postepowo od
lewej do prawej tylko wedtug numerdw i zgodnie z logikg kolejki LIFO. Regulator nie potaczy
stopni gdy stopnie systemu sa z innych wskaznikéw i przez potaczenie nastepnego stopnia,
wartos¢ punktu ustawienia bytaby przekroczona.

P.17 - Wspdlgeneracja punktu ustawienia cose

Parametr ten jest programowany gdy potrzebna jest operacja 4-¢wiartki, to jest warunkach gdy
system pobiera lub produkuje energie. Gdy parametr ustawiony jest na punkt ustawienia
cos jest jedyny i odpowiada wartoscl zaprogramowanej z SET COS@ (zobacz strona 9). Z innej
strony, gdy jest ustawiony na wartos¢ numeryczng wiedy punkty ustawienia sg dwa: w
warunkach normalnych(system konsumuje energie sieci zasilania, dodatnie cosg), wartos¢
punktu ustawienia jest brana jako zaprogramowana przez SET COS®.

Z warunkami wspdtgeneracji (system produkuje energie, ujemnie cos®), uzywane jak
zaprogramowane przy P.17.

P.18 - Czulosé rozitaczania

Przy tym parametrze ustawionym na B, wartos¢ czutosci ustawiona w B;5i(zobacz menu
podsta owe) dostosowuje reaktywna predkos¢ podczas potaczenia i roztaczenia faz. Jednakze,
B jest ustawione na inna wartos¢, zaprogramowana wartos¢ P4 jest uwzgledniana
dla pofaczenia, gdy wartos¢ #; 18 dla roztaczenia stopni.

P.19 - Rozlaczanie stopni przy zmianie na tryb MAN
Przez wigczenie tego parametru, potaczone stopnie s3 roziaczane w sekwencji, gdy jest zmiana
trybu z AUT na MAN. NA koniec roztaczania, normalny reczny tryb funkcii jest przywracany.




P.20 - Prog alarmu przeciazenia kondensatora

Przez uzycie tego parametru, moze by¢ ustawiany szybki prdg alarmu przecigzenia
kondensatora 487 Procent ptynacego pradu w kondensatorze(obliczany przez wielkos¢
napiecia fazy) jest pordwnywany do wartosci granicznej. Gdy ta wartos$¢ zostanie przekroczona,
po opdznieniu, generowany jest alarm i rozigczone stopnie.

P.21 - Prbég przeciazenia dla natychmiastowego rozlaczenia
stopnia

Gdy zmierzone przeciazenie przekroczy wartosc P21, kondensatory sa natychmiast roziaczane i
generowany alarm przeciazenia kondensatora AG7.

Nota:

Czas opdznienia alarmu przecraienia kondensatora AQ7 dziata odwrotnie proporcjonalnie do
jednostki przecigzenia, poréwnujac do zaprogramowanego progu BB Gdy przeciazenie
jest nizsze od progu #.28, alarm nie bedzie generowany. Gdy przeciazenie jest réwne $,20,
czas opdznienia jest rowny z tym nastawionym dla alarmu(3 mlnuty domysinie, ale moze by¢
zmienione przy uzyciu PC). Gdy wzrasta przecigzenie, czas opoznl nia staje sie mniej
proporcjonalny az gdy osiagnie zero gdy wartod¢ ustawiona w #2§ zostanie osiagnigta.

Przy B.28 na DEE nie wystepuje wylaczanie sie samoczynne (lub robienie bledu, zwalnianie)
az do momentu gdy wartos¢ £.2% zostanie przekroczona i ma miejsce natychmiastowe
roztaczenie stopni.

Przy £21 na Oﬁf czas opdznienia jest rowniez staty.

Przy obu, i £.21, na OFE pomiar przeciazenia kondensatora jest wylaczony tak samo jak
alarm Aa
W tych warunkach , wyéwietlacz wskazuje =2 zamiast pomiaru przecigzenia. Kiedykolwiek
kondensatory sa wyposazone w indukcyjnos¢ aby zapobiec harmonicznemu przecigZeniu, &23
i P23 musza by¢ ustawione na GEF.

P.22 - Czas zerowania licznika przecigzen

Za kazdym razem gdy alarm przecigZenia kondensatora 4@ jest generowany, zdarzenie to jest
rejestrowane przez wbudowany licznik, co mozna sprawdzi¢ przyciskajac 1 gdy wtaczona jest
dioda { } CURRY %. Licznik wskazuje iloé¢ przeciazer kondensatora, ktdre miaty miejsce
powyzej okresu zdefiniowanego przez £.:22. Ten parametr takze okresla liczbe godzin podczas
ktérych zdarzenia sa gromadzone. Jesli zadne zdarzenie nie ma migjsca podczas okresu czasu,
licznik jest czyszczony.

P.23 - Czas resetu alarmu przeciazenia
Okres czasu podczas, ktdrego alarm przeciazenia kondensatora ’
gdy warto$¢ przecigzenia zmalata ponizej progu alarmu.

{07 pozostaje aktywny nawet

P.24 - Jednostki pomiaru temperatury
Definiuje jednostki pomiaru, w stopniach Celsjusza lub Fahrenheita, mierzonej temperatury jak
réwniez ustawienia wartosci progdéw odnoszacych sie do niej.

P.25 - Temperatura startu wentylatora
Ustawia temperature powyzej ktdrej wentylator jest aktywowany, jesli jest zaprogramowane na
ostatnich dwdch stopniach.

P.26 - Temperatura zatrzymania wentylatora
Ustawia temperature ponizej ktérej wentylator jest deaktywowany, jesli jest zaprogramowane
na ostatnich dwdch stopniach.

P.27 - Prég alarmu temperatury )
Ustawia temperature przy ktdrej aktywowany jest alarm 488 - temperatura za wysoka.

' -13-

AQ4 — Wyzszy prad .
Wartos¢ pradu jest 120% wyzsza niz wartos¢ petnej skati.

AQ05 — Niskie napiecie
Wartos¢ napiecia jest -15 % niZsza niz napiecie znamionowe.

A06 — Wyzsze napiecie
Wartos¢ napiecia jest +15%wyzsza niz napiecie znamionowe.

AQ7 — Przeciazenie kondensatora
Warto$¢ pradu ptynacego w kondensatorze jest wyzsza niz ustawiony prég (odnie$ sie do 3
i #:21 menu zaawansowanego).

A08 — Za wysoka temperatura

Warto$¢ wewnetrznej temperatury jest wyzsza niz ustawiony prég( odnies sie do #2# menu
Z3aWansowanego).

A09 - Brak napiecia

Brak napiecia trwa wigcej niz 8ms.

3. CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE

napiecie Ue pomiedzy Ly i L: ine wartosci na zyczenie)

Operacyjny limit napiecia ~15% ... +10% Ue

50 or 60Hz +-1% (samo
Maksymalny pobor mo 6.2VA T SVA

Maksymaine straty 27W [3W
Maksymalne straty mocy przez styki wyjsciowe . 05WzSA o
Czas odpornogci na mikro przervy <= 30ms

Brak napiecia >=8ms

Znamionowy prad Ie i 54 uA na zyczenie)
Operacyjny flimit 125 6A
tate +20%
 pomiaru True RMS|
1t czas zastoju prady 101 dia 1s
Timit Z0le dia 10ms
Moc wejsciowa 065 W

U wsp .
[ Caa ponownego poacrenia i ¢k, sarmych siopri . 240s

[[Gautosé T

600 s / stopien

EPrreRa TR ey eowy.

2.17. ALARMY

Gdy regulator zauwazy nienormalna sytuacje w systemie, wyswietlany jest migajacy kod
alarmu. Przez nacisniecie dowolnego przycisku ukazanie alarmu zostanie chwilowo
zignorowane aby umozliwi¢ uzytkownikowi sprawdzenie wszystkich pomiardw. Jesli zaden
przycisk nie jest uzyty przez 30 sekund i warunki alarmu utrzymujg sie, kod alarmu zostanie
wyswietlony ponownie.

Kazdy alarm moze wywota¢ rozmaite wyniki, takie jak alarmowe samoczynne wytaczenie sie
przekaznika, opdznione lub natychmiastowe roztaczenie stopni. Itp. Zgodnie z
zaprogramowanymi cechami.

Cechy poszczegdlnych alarméw moga by¢ zmieniane (np. wylaczane, wiaczane, zmieniane
czasy opdinienia lub efekt), uzywajac komputera PC i odpowiedniego oprogramowania (kod
zamdwienia ER SW),

Nastepujaca tabela wskazuje kody alarmu i odpowiednie znaczenie kazdego przy
ustawieniach domysinych.

"

Ponizej kompensacji

Powyze]j kom Jensacji
Niski prad

Wysszy prad

Niskie napiedie
Wyzsze napiecie
Przecigzenie

kondensatora

Za wysoka * * * 30s
temperatura
Brak napiecia * * 0s

Nota:

1. Zaden z wymienionych powyzej alarméw jest niezmienny.

2. W trybie MAN roztaczanie stopni ma miejsce tylko w wypadku alarmu braku wyzwalania
napiecia A489.

2.18. OPIS ALARMU

AQl1 - Ponizej kompensacji
Kondensatory sg wszystkie potgczone i cos@ jest nizszy niz warto$¢ ustawiona.

AQ2 - Powyzej kompensacji
Wszystkie kondensatory sg roztgczone i cosg jest wyzszy niz wartos¢ ustawiona.

AQ03 - Niski prad
Warto$¢ pradu jest nizsza niz 2,5% wartosci petnej skali. W automatycznym, kondensatory sg
roztaczane po 2 minutach aktywacji alarmu.

S i4-
Liczba wyse s 7T ] 12
Typ wyjscia 4+1NO | 6+1NO | 7NO+1C/O | 11 NO+1C/O
Maksymalny prad na zaciskach wspdinych 1A
pojemnos¢ Ith SA
operacyine napiscie. 250VAC
Maksymalne napiecie przefaczania 440VAC
Desygnacja zgodnie 7 IEC/EN 60947-5-1 ACDC | /250, /400
Elektryczny zywot przy 0.33A, 250VAC | AC11 warunki obcigzenia 5x10% ops
Elektryczny tywot przy 2A, 250VAC | AC11 warunki obciatenia 4x10% ops
lektryczny 7ywot przy 24, 400VAC j AC11 warunki obeiazenia 210° ops
pracy
[ 1 =30 +80°C
[Wagledna wilgotnogé 1 <90%

Typ terminaly

Usuwainy/ wtyczka

Sekcja skizytowana przewodu (mi-max 0.2-2.5mm2 (24-12AWG
Naciagniety moment obrotowy’ 0.8 Nm (7 Tbin) !

Wersia Optywowa oprawa

Material NHNORVL SET XN 341R
Rozmiary Szer x wys x gleb R 96 x 96 x 65mm 144 x 144 x 62mm
Wymiary wycinka panela 91x 91 mm 138.5x 138.5mm
Stopiert ochron 1P54 P41 (P54 2 ochronna pokrywa)
Waga 240 g 460 g 740 g | 7709

T
; ENV 50204; CISPR 11/EN 55011;

EC/EN 61000-¢

[i 1010-
|
UL508; csA €22.2 No14-95

CULus oczekiwany

SCHEMAT PODLACZENIA PRZEWODOW
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WAZNE!

a. dla potaczenia 3-fazowego, wejscie napiecia musi by¢ potaczone faza do fazy;
przektadnik pradowy musi by¢ potaczony do pozostatej fazy.
b. Polaryzacja pradu/napiecia wejsciowego jest obojetna.

UWAGA! Odlacz linie i zasilanie gdy operujesz na stykach.
4.1. PODEACZANIE STYKOW — Widok z tylu

Dobdér przektadni

]
Przektadnik |
pradowy |

Przektadnia

Moc najmniejszego kondensatora w baterii Q [ kvar ]

1,5

U = 400V

Przektadnik
pradowy
50

75

Przekladnia  :-- oo oo

100
150

Moc najmniejszego kondensatora w baterii Q [ kvar ]

F

)
:
!.

B300 / 250VAC SA(AC)
Maksymainy prad stykdw = 124

zasianie  vrag weydciowy
300/ VAC SARC
T TR Turszn
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